Контрольное задание по дисциплине «Основы теории управления» 
для студентов специальности 09.03.02 заочной формы обучения

Темы:

 «Динамические характеристики линейных систем»

«Типовые динамические звенья»

Построить логарифмические амплитудно-частотные и фазо-частотные характеристики следующих звеньев (номер варианта соответствует номеру в списке группы):

	№ варианта
	Задание

	1
	W(s)=10/(2s2+2s+3)

	2
	W(s)=5/s

	3
	W(s)=10s

	4
	W(s)=20/(0.1s+1)

	5
	W(s)=5/(s2+2s+1)

	6
	W(s)=10/s

	7
	W(s)=5s

	8
	W(s)=10/(0.2s+1)

	9
	W(s)=15/(2s2+4s+1)

	10
	W(s)=1/s

	11
	W(s)=s

	12
	W(s)=1/(0.5s+1)

	13
	W(s)=1/(4s2+3s+1)

	14
	W(s)=20/s

	15
	W(s)=20s

	16
	W(s)=5/(0.35s+1)
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