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Тема курсовой работы: Исследование   системы   стабилизации   угловой   скорости
 

двигателя   постоянного    тока (ДПТ)



 (название темы, в соответствии с утвержденной тематикой)

Задание: Провести исследование системы стабилизации частоты вращения двигателя без корректировки и с введённой корректирующей цепью

(краткое описание задания курсовой работы или проекта)

Дата выдачи задания:
«___» _____________ 20___ г.

Срок сдачи на проверку:
«___» _____________ 20___ г.
Срок защиты:
«___» _____________ 20___ г.

Исходные данные к работе:
1) Вариант, согласно методическим указаниям –         ;
2) Объект исследования – система стабилизации
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3) Параметры звеньев
	Тм, с
	Тя, с
	К0, рад/вс
	Т1, с
	К1, в/в
	Кт.г., вс/рад
	Кэу
	Кf, рад/снм
	Мос, Нм
	∆ωост, рад/с

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


4) Схема и параметры элементов корректирующих звеньев

	Схема и точки подключения
	Параметры схемы
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	C =               мкФ;  

R4 =               кОм; 
R1 =               Ом.


Содержание расчетно-пояснительной записки (перечень подлежащих разработке вопросов):
Введение

Во введении студенту необходимо описать назначение системы стабилизации частоты вращения ДПТ.
1. Устройство и описание системы стабилизации.

Подробно описать устройство и принцип действия системы автоматического управления.
2. Исследование исходной системы стабилизации частоты вращения ДПТ.
Составить структурную схему и определить передаточные функции звеньев. Подсчитать передаточный коэффициент системы. Исследовать устойчивость системы, используя различные критерии устойчивости
3. Исследование системы стабилизации частоты вращения ДПТ с введением корректирующей цепи.
Включить в схему корректирующее звено. Исследовать скорректированную систему на устойчивость различными критериями устойчивости.
4. Проверка  расчётов и устойчивости системы в программной среде  Simulink.

Составить функциональную схему системы до коррекции и после в среде Simulink. Исследовать устойчивость системы с использованием различных критериев в среде Simulink.
Заключение

В заключении необходимо кратко указать результаты расчетов, с выводом о необходимости введения корректирующей цепи. Оценить результаты сделанных расчетов с результатами, полученными в среде Simulink.
Перечень графического материала (прикрепляется к пояснительной записке):

1. Результаты исследования устойчивости исходной системы стабилизации, 2 листа
формата А4.
2. Результаты исследования устойчивости системы стабилизации после введения корректирующей цепи, 3 листа формата А4.
3. Результаты исследования устойчивости системы стабилизации, полученные в  среде Simulink, 2 листа формата А4.
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